
Ejemplo de 
sistema embebido

real time

(sin utilizar RTOS  - diseño tradicional)



















En un diseño tradicional
(bucle infinito + interrupciones) Tendríamos:

- Una ISR que cada diez milisegundos activa el 
flag TimerExpired (necesario para la función de 
tiempo estricto del control de la planta)

- Una ISR para obtener datos desde HTTP y que 
los coloca en un buffer (lo procesa luego la 
función ProcesssHTTPResquests).

- Una ISR para obtener datos desde RS232 y 
que los coloca en un buffer (los procesa luego 
la función ProcessRS232Characters).

Este diseño tradicional “podría” funcionar
 (cumplir con los requisitos real time). Peero,

- Es dificil de escalar (agregar mas funcionalidad)
- Es dificil verificar si se cumplen los tiempos de 

respuesta (algunas funciones dependen del 
tiempo de demora de otras, aún si son 
funciones independientes)..

- Es dificil de diseñar. El código es dificil de leer.
- Etc.


